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PROGNOSTICKE METODY

Modely ndhodnych prochazek:

V' Plati: I%O)
Y1 = Yit U
Yi=Yutu AYi=Yi-Yu=Uu
E(w)=0
Var(u)=c<wo c —rozptyl konstantni a korigy

Cov(u,us)=0, tts
Prvni diference modelu ndhodné prochazky je stacii.
Vyvoj v ¢ase:

Y():O
Yi=Yot+tW=U
YYo=+ W

T
Y, = zui
=

0/\/\ 7
U

Prognoza VY;:

E(Y) = E(Yt| Yen Yio, -, Y0)

Y1 =Y+ E(U4) —plyne, Ze Yt nezavisi na@dchozich hodnota
Y=Yy

Yin=Yi

NasSe prognéza => ¢iska:

Yt+l = Yt + E(ut+1)

A~

Yt+l = Yt
Yin =Y,
t+h => hs’n ... Vh

Modifikace modelu ndhodnych prochazek

* Do modelu zahrneme trend

« Doplnime konstantu (deltu):; ¥ 6 + Y1+ W
Rostouci trendd > 0
Klesajici trendd < 0

* Modifikace prognézy: t+h

«  Kratkodob&:Y,, = d+Y,

+ Dlouhodobay,,, =Y, +hd

Chyba predpowdi E:

A~

h h
Yion = Yen = Yo =Y, +h5+zui -V, _hdzzui
i=1 i=1

Linearre roste -délkou prognostického horizont
Rast je funkci, ktera je dana odmocnir

Modely klouzavych praméra (MA):
v Jedna amoznosti modelovéani dyniky stacionarnicktasovychrad
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Napr. analyza vyvoje zem cen akcii, kdy tato posloupnost &mcen nulovym pamérem a konstantnir
rozptylem lze zapsat:
. Yt = u
e U jsou identicky roz8lené ndhodné sloZzky, séribwnezkorelované. Odrazejiagobeni negekavalych
vlivi na cenu akcii, napinformace o finaéni situaci podnikt
Lze predpokladat, Zze vSechny nové informace nejsou trdesorbovany éhem 1 dne, proto zénu pro isti
den Ize vyjadt jako: ...
Yi=B1Yu+ U
Generovani stochastickym proces
Yi= 4
u je charakteru bilého Sumikenstantnim rozptylenE(w) = 0; Var(y) =6°< oo
Vazeny ptimér jednotlivych hodnot: Y= u + au.q
Proces klouzavych pmera MA(L1): Yi= W + agUq
MA(Q): Ye=p+ U+ oglea + ool + ...+ 0yUg
Vlastnosti pro MA(1) pro model, kdy mame posun v hodf u (Ize zobecnit pro MAQ)):
Ye=p+ W+ ol
Zajima nas:
e Pramér: E(Y) =p
« Rozptyl: Var(Y) =y =06,° (1 + ;)
Kovariance: Cov(Y;, Y1) =71 = 6,04
pripadré: Cov(Y,, Y1) =71 = ol
* W= ol prok=1
w=0prok>1
=> Model MA(1) mé& par&’ pouzejedno obdobi
Obecré model MA(q) méa part q obdobi.
« Mame rozptyl a kovarianci =>iieme pevést na koretmi koeficient a ufit hodnoty korelani funkce.
Z vySe uvedeného plyne jak volit délku zp&idqg:

pl:ﬁ: 012 prok=1

Yo Lta;
pr=0prok>1
Tedy:
a
p=—5 prok=1
1+a;
pr=0prok>1
e Graf — koreogram:
2.
ACF MA(1)
......... :l k=1
.................... k: 2
.................... k: 3

o Y= U+ ol
U = Yy - OqUg
U1 = Yeq - Oaleo
U = Yi-ag(Yea- alo)
U= Ye-01Ye- (112U t-2
ai proi-> je rovna 0 zaijedpokladu, Zea,| < 1 =>podminka invertibility
« Invertibilita znamena, Ze model Ize vyjitdoouze jednim zjsobem, mame pouze jednu specifik
o Neékdy model pimo napiSe, Ze proces neni invertibilni => Ize @it i jinym zpisobem, ale my to
nechceme.
o Aby byl proces invertibilni, musi byt korelai koeficient mensi nez 0
|pc] <05
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Autoregresni modely (AR):
v Jiny pristup kmodelovaniasové strukttury stacionarni¢asovychiad
v' Vyjadteni y jako funkce #kolika predchazejicich pozorovani.
v AR(p):
AR(1)— Y, =0+ LY, +U,
AR(P) = Y, =0+ BY  +..+ BY, U
Od y ocekavame charakter bilého Sumu a stejné vlastndstigpu, rozptylu a kovarianc
v" Vlastnosti AR(1):
Y, =0+ BY,, +y,

H=08+Papu=>pu=

1-5
0.2
( t) yO 1_ﬂ12
* Kovariance: ¥, =BV,
y2 = ,8121/0
S
Vi = BiYo

« Podminkastacionarity casovérady je, Zzep; | < 1
Vyjde-li blizko 1, je¢casovérada nestacionar

Ve _

= p=—=5
0

—
- L
=
Zde misto ACF pouZzijeme pro identifikaci délky zgedi PACF
v Identifika éni body:
*  MA —uréujeme na zakladACF

* AR —uréujeme na zakladPACF
v' Zobecréni pro AR(p):

e U= o => podninka stacionarity casové rady Y, je dana (spkna), kdyz
1_/81 _ﬂz _---_ﬂp

BtB,+..+B,<1

p
. Zﬂl < 1

i=1

0.2

M

C1-B+ BB

Vi = BVia t BoVioo ot BoVip
Apod.

P = BiPia t Babrz * ---+:3p:0k—p



