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LOGISTICKE SYSTEMY P4
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L OGISTICKE NAKLADY

Distribuce 1:1 — Lot Size Problem:

Cil —stanoveni optimalni velikosti doda\

Minimalizace naklad pii konstantni poptav

Minimalizace nakladl pri nekonstantni poptav

V praxi suboptimalnfeSeni (dobné zndny v nakladech nemaji vliv na strukturu optimalniedeni
Reseni byva obvykle dvoustigvé
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Minimalizace ndklada p¥i konstantni poptavce
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skladovaci a fepravni naklady
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Minimalizace ndklada p¥i nekonstantni poptavce
v Reseni:
* NumerickéreSeni
¢ AnalytickéieSeni
Poptavka se #mi v éase
Cilem je najit dvavektory:
» Optimalnicas dodavky vektor
* Optimalni velikost dodavky wektor \q
v' Predpoklady:
e D(t) — funkce poptavky, #ni se \¢ase
e D’'(t) — derivace D(t), intenzita poptavky (speby’
v' ZjednoduSeni:
e Zanedbatelné nakladyéekani:
0 Tedyg<<c; =G
o Naklady ponajmu rostou maximalni akumulaci K* (viz.)
o Dolni mez maximalni akumulace u sfaititele = maximalni velikost dodavky, ktelo je nejmensi
pii pravidelnych intervalech dodavek
» Zanedbatelné ndklady pronajmc:
o Skladované polozky jsou malé a dre naklady nabistaji sjejich skladovanir
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o Kombinované naklady (dodavatel + Spdititel) rovreZ odpovidaji pokut
= Se jedny zanedbaji ne
= Pokud maji stejny fibéh
v' AnalytickéieSeni:
D)

)
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L OGISTICKE TRASY :

Optimalizace logistickych tras:

v" NejkratSi cesta—je pevré dama cestni 8ia potebujeme se nejkratSimignbem dostat bodu A do bodu B,
musime projet witym poctem bodh ¢i tras, je dano, kudy musim prc

Optimalizace sit — predpoklada, Ze musim co nejefekijirprojet vSechn

Idealni obsluznost

Optimalni déleni dodavek—zda povezu vSechno najednou nebkotikréat

Podtémata:

e Fraktalni struktury

* Zranitelnost
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NejkratSi cesta:
v' Metoda SPM:
¢ Nejjednodussi zpisob hledani

* Metoda SPM — vychazi ZZPM, nejdive mozZna realizace a doba trvémnosti, kizdy uzel ma parametr
D;°a D, pricemz d —délka trasy ido j

* D°=min (D’ + d)
Di* = max (Q" - d)

v" Metody celatiselného programovani

A -vychozi bod
B — cilovy bod
d;
xi; —promenna, nabyva hodnot 0 a J; € {0, 1}

e Omezujici podminky:

1 > xy =1
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2. Z X; + Z X; =0 » Model
i0P; kOR;
Z Xig =1
i0Pg

* Ulelova funkce: R=>>"d, x, /.
]

e Ziskdvame model-je vychodiskem pro hledani vSech nejkratSich cgsbaptimalizaci logistickych tr:
* Priklad:




