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Varianty uvah:
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Uloha je nekonzistentni— nelze nalézt ani jeden spiig bod, Gloha nemigeseni:
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Specialni g‘ipad — reSeni, které se potkaji v jednom Bolestava se to, ale tuto situaci nelze wyibu
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Jedno optimalni¥eSenj bud’ z,, nebo za.. TotoieSeni se nachazi v jednom z vréhkdnvexniho polyedru:
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Dv¢ feSeni zakladnpocet moznychieSeni je nekon&ny, vSechny maji stejnou hodnottelbvé funkce:
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Oteviena konvexni polyedrickd mnozZina(cylindricka mnoZzina), pokud bychom udlohu maximaliali,
nenajdeme kori@é @ipustnéreSeni, ale tloha nf@Seni minimalizéni:
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* Werich: Na s¥té je omezené vSe, neomezena je pouze omezenod.lidskgipad ¢. 4 nastava tehdy,
kdyz jsme zapomiti néjakou realnou omezujici podminku.

* Podle typu ulohy vybirame zakladni strukturu omiich podminek.

Cilem postupu je maximalni mozna mira analogie &hov

Systém:

v
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Kazdy systém rizeme diferencovat na jednotlivé prvky a vazby nmézii.
Kazdy systém méag&maké aproximovatelné hranice.
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v' Jednotlivéprvky (elementy) jsou obvykle zobrazovany formou préemmych (simplex, Wolfeho algoritmus
atd.)

v Poznamka: P spravné formulaci Ulohy je naprosto lhostejnéstlietlohu feSime simplexem pomoci
Dantzigovy metody zaloZené na Gauss-Jordamaoetod nebo pomoci algoritmu Wolfeho gradientni metody.
Pokud byla uloha postavena sprévije optimalniteSeni v obou ifjpadech prakticky totoZzné. Wolfeho
gradientni metoda vSak nema inverzni matici, tedyiantransformace.

Schéma ,dok¥e vychované“ :) simplexové tabulky:
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v" k=m, protoZe se nachazime v m dimenzionalnimtpros
v" Ulohu se snazime dostat do tzv. kanonického tvaru.
v' Typy proménnych:
* Reélna: Xa —¢;
Proneénna ¢ ma realnou sazbu, nap5 K¢ za 500 gerstvych zampioin
Sazba je rovna nule.
Obecny cyklicky graf a okruZni dopravni problérmstthovani.
« Fiktivni kladna: X/
Dagx; +Xi=h
Nevyeerpani, rezerva, volné disponibilni kapacity.
Typy podminek:

0 X;<b
o Y x <h
0 > xa;<h

+  Fiktivni zaporna: Zaijxj - X, +x,=b,
Prekrateni stanoveného poZadavku, je#tai je zapornd, neitde vstoupit do baze, nutno doplnit

pomocnou prognnou s prohibitivni sazbou.
Typy podminek:

0 X;2b,
o > x =zh
o > xa =h

Umeéla vychozi baze: Netkj nic, nedostanes nic, zaplatis penéle.
Sazba je rovna nule.
+ Pomocna (unéla): X,: max-M
min +M
U maximalizace velké zaporné, u minimalizace védiéiné.
v Prvky:
» Xj je jednotkovy zminovy kvantifikovany proces. Jde o jednotkové&move zobrazeni procegprvki).
*  Mgm (M-dimenzionalni) linearni prodaki funkce, kterd vymezuje vztah prvku (procesuysténu jako
celku, tedy soustavy omezujicich podminek.
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